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AP1.3: Einsatzplan-Optimierung
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» Forschungsfrage und Kontext » Methodik

» Fur dynamisch gebildete Virtuelle Kraftwerke muss » Losungsansatz als Prozesskette
» das Optimierungsmodell automatisch und » Sampling des Simulationsmodells
» ohne Domanenwissen uber die Anlagen » Lernen einer Entscheidungsgrenze
» ad hoc erstellt werden konnen » Systematische Losungskonstruktion

» Dadurch constraintfreie Optimierung

» Kennzahlen zur Bewertung integrieren sich als zusatzliche
» Losungsraum = technisch umsetzbare Suchraumdimensionen

Fahrplanmenge
» Praferenzen geben weitere Beschrankungen

» Einsatzplan-Optimierung muss diese Suchraume po
kennen und beachten 11 K

Einheiten- Beispiel- ) Suchraum- ) ) .
Samplin Machine Space- Constraint-
PiNg Learning Mapping freiheit

» Entwurf und Evaluierung als Design-Science-Ansatz

—

» Wie konnen diese Fahrplanmengen einheitlich
beschrieben und modelliert werden?

» Wie kann ein Optimierungsansatz einheitlich auf
solche Suchraum-Modellierungen zugreifen?
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9 Sampling modell Dekoders Verfahren
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» Anwendung
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« . R |- Einzelsimulation |+ Klassifikations-  Rekonstruktions- Simulations-
» Interne Optimierung 0 Fehler Fehler szenarien
L
» Rescheduling
» Mehrwertverteilung

> Ergebnisse
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» Bestimmung einer einheitlichen o, Consras & K -
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Fahrpldnen :
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Dekoder zur Erzeug T ng g U ll:iger L&SU ngen Automatisierbarkeitsgrenzen des Ansatzes

» Losungsreparatur

» Systematisches Iterieren
durch den Losungsraum

» Mehrzielfahige L Ny :
LBSuUngserzeugung - » Mogliche Erweiterungen
» Komplexe Leistungswerte
» Integration unsicherer
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